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ejemplos

• comunicaciones en vehículos
• automatización industrial
• equipos medicos
• exploración espacial y submarina
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■ económico
■ robusto
■ tiempo real
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las propiedades wired-AND e in-bit 
response permiten implementar algunos 

mecanismos importantes



sin embargo, su topología de bus

conlleva limitaciones

desde el punto de vista de la 

fiabilidad



limitaciones

■contención de errores

■testabilidad
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la capacidad para discriminar permite 
implementar sobre el hub mecanismos 

para mejorar la fiabilidad



él puede diagnosticar fallos y contener errores 
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ninguna otra estrella CAN tenía las 
mismas capacidades de discriminación 

que CANcentrate
&

algunas no son transparentes o imponen 
fuertes limitaciones



pero CANcentrate también tiene 
limitaciones!
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Hub

completamente compatible con CAN:

❑ COTS components
❑ transparente para las aplicaciones
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él puede observar la 
señal transmitida y 

recibida por cada nodo

un único link separa 
temporalmente la 

contribución de cada nodo 
conectado al hub

HDMS-CAN
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HDMS-CAN mantiene las 
capacidades de discriminación de 

CANcentrate
&

evita los problemas derivados de 
utilizar dos links y transceivers



prototipo de prueba de concepto
(proof-of-concept)



aclarar, desde el punto de vista teórico y 
práctico, aspectos relevantes de 

HDMS-CAN para su explotación y 
comercialización
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sincronización a nivel de bit y bit timing
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bit rate vs longitud del bus
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Contribuciones

■ C1. configuración de parámetros de algunos 
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■ C4. estudio del rendimiento
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análisis en profundidad de los transceivers y proponer una 
alternativa con mejores características para HDMS-CAN
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