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los sistemas empotrados de control
distribuido



los sistemas empotrados de control
distribuido altamente fiables son
hoy en dia un tema candente



los sistemas empotrados de control
distribuido altamente fiables

necesitan redes de comunicaciones
altamente fiables



ejemplos

- comunicaciones en vehiculos

- automatizacion industrial
 equipos medicos

- exploracion espacial y submarina
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las propiedades wired-AND e in-bit
response permiten implementar algunos
mecanismos importantes



sin embargo, su topologia de bus

conlleva limitaciones

desde el punto de vista de Ia
fiabilidad



limitaciones

scontencion de errores

«testabilidad



limitada contencion de errores
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que esta defectuoso, no puede impedir
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limitada testabilidad

fault injector
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baja resolucion espacial para monitorizar
la respuesta de los nodos a los errores
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la capacidad para discriminar permite
implementar sobre el hub mecanismos
para mejorar la fiabilidad



CANcentrate

él puede diagnosticar fallos y contener errores
generados en el medio y en los nodos
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ninguna otra estrella CAN tenia las
mismas capacidades de discriminacion
que CANcentrate

&

algunas no son transparentes o imponen
fuertes limitaciones



pero CANcentrate también tiene
limitaciones!
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limitaciones de CANcentrate
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los uplink/downlink
requieren dos transceivers

U

hay nodos, p.e. ECUs,

Node

><
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Node

gue son cerrados y solo
iIncluyen 1 transceiver
por lo que no pueden
utilizar CANcentrate

Ademas, la duplicacion de transceivers
y links supone un mayor coste, peso, y
complejidad de la instalacion
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HDMS-CAN
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HDMS-CAN

un unico link separa
temporalmente la
contribucion de cada nodo
conectado al hub

U

el puede observar la
sefal transmitida y
recibida por cada nodo

completamente compatible con CAN:

a COTS components
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HDMS-CAN mantiene las
capacidades de discriminacion de
CANcentrate

&

evita los problemas derivados de
utilizar dos links y transceivers



prototipo de prueba de concepto
(proof-of-concept)



aclarar, desde el punto de vista teorico y
practico, aspectos relevantes de
HDMS-CAN para su explotacion y
comercializacion



que aspectos?



m queé aspectos?
A configuracion de parametros de algunos mecanismos

d caracterizacion de la topologia



m queé aspectos?
d configuracion de parametros de algunos mecanismos
d caracterizacion de la topologia
. deteccion y solucion de fallos en el diseio y/o la
Implementacion

d estudio del rendimiento
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Fundamentos de CAN

Distancia
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Contribuciones

C1. configuracion de parametros de algunos
mecanismos

C2. caracterizacion de la topologia
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C4. estudio del rendimiento



Contribucion C1

. Qué parametros?



Contribucion C1
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Contribucion C1

hub correcto y transparente a nivel funcional
buen rendimiento en términos de cobertura
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Trabajo futuro

analisis en profundidad de los transceivers y proponer una
alternativa con mejores caracteristicas para HDMS-CAN



Trabajo futuro

optimizacion de los segmentos del tiempo de bit
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